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Point d'avancement ACOTRIS
Travaux du CEA-LIST

1. Base methodologique modélisation UML
2. Evolution pour implantation synchrone

3. Dissémination/valorisation
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Base méthodologique

* Reprise méthode ACCORD/UML
— Validation des concepts avec partenaires extérieurs
— Intégration a un processus de dével oppement
— Création d’ un exemple de référence
— Création d’ un guide utilisateur

» Packaging pour exploitation autonome
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Base: leprocessus Al T-WOODDES

L e processus est compatible avec le SPEM !!!

. Devrait étre decliné pour le contexte ACOTRIS = CS-S ?

< System Analyst 7 Prototyper ‘ 7% System Designer 7% System Implementer
= -
Initial Requi rements™ a Design Mo|deII|ngAmIes
Docurlnent = ))) ..................... » "E_,-" E ‘ )” ............. ‘
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.I =" build and ysis model Ana|ys|s Modei"‘"A))) build design model g = )))
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Anaysis Modelling Rules prototype = f = < implement =
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Prototy0| ng Rules V&V
I mplementation Rules
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AIT-WOODDES UML profile
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Support méthodol ogique

 AnalysePrédiminaire & Détaillée
- Module d’analyse préliminaire & détaillee : PAM & DAM
- Réalise en « J » sous Objecteering, Livré début mars
- Modele de |’ exemple de référence, niveau PAM & DAM
- Réalise en UML sous Objecteering, livré début mars

- Manuel utilisateur, modélisation niveau PAM

- Document word avec clips intégrés, livré début mars

Prototypage
—> Module de prototypage : PrM

- Réalise en « J » sous Objecteering + bibliotheque classes C++
Livré debut avril

- Modéee de I’ exemple de référence, niveau Priv
- Réalise en UML sous Objecteering, livré fin-mars
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Orientation pour connexion avec outils
. . synchrones
 Modélisation d’architecture

—~>Modélisation UML d’ architecture matéerielle
+ Module de traduction vers une cible SynDEX

- Question ouverte : comment passer d’ une vue
« automatique » a une vue « informatique »... ?

» Modele du régulateur : focalise sur lalogique de gestion des
modes en réaction a des événements externes asynchrones,
plus que sur la boucle de régulation en elle-méme

=> || faut définir une méthodologie de transposition : CS-SI ?
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Présentation du regulateur

— Reégulation de lavitesse
Inputs (Pour I’exemple : loi proportionnelle)
Regulateur Lo
—
Outputs N
Code C++
| oi
COM " Code C++
] Simulation de I’ environnement ol feedback
Inputs )
CapteurVitesse ControleMoteur
—
Outputs IHM _Affichages Actions
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Points de décision
- Modélisation UML du cas EADS : Prise en main en
contexte UML d’ une problematique « flots de données // »

Retro-ingénierie : Modéele de conception détaillé - Juin 2002
(remontée du modele SynDEX vers UML)

- Modélisation UML du cas « régulateur »

—> Accent logique de contrble / changements de modes
1.Analyse/conception UML 2. Simul. ACCORD - VO fait, V1: Juin
2.Descente vers SIGNAL / veérification —> Octobre 2002
3.Passage vers SynDEX / dimensionnement - Novembre 2002

» Passage modeles UML (Objecteering) modeles SIGNAL
—> Traduction de modele UML d' architecture vers Polychrony
—> Format cible des modeles ACCORD/UML vers modeles Polychrony ?

- Réduction portée Polychrony et SynDEX a un sous-ensemble facilement
exprimable en UML (ou ACCORD/UML ou extension licited UML)
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Bilan point technique CEA/IRISA
e Lieuet date:
IRISA / Rennes, Rennes, |e 19/03/02
o Participants:
T. Gautier (IRISA) & Y. Tanguy (CEA)

o Objectifs delaréunion detravail
o Définir leformat d’ entrée attendu par Polychrony / SIGNAL
e Travall sur des éléments de modélisation UML / SIGNAL
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Format d’ entrée pour traduction
ACCORD/UML - Polychrony/SIGNAL

e Geénération de modele SIGNAL

@ Format attendu : langage SIGNAL
@ Deux possibilités:
F Engendrer deschaines:

e peu commode, parcours multiple des modeles

B Utilisation interface de construction d' arbres de SIGNAL
o fourniepar I'RISA plus modulaire, biblio. manipulation d’ arbres

 Probléme d'intégration des structures C/C++
al’environnement Objecteering (langage J)
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Réflexions structuration modele
SIGNAL

Notion de module SIGNAL : Objet UML :

e Constantes e Constantes

o Types o Attributs

* Modeles de processus Signal  Méthodesdel’ objet

e «use» Autre module « Relation vers un autre objet

Point critiques .
o Appelsde méthodesou deservices - Extraire les précedences
o Conserver les contraintes temporelles — « Pragmas » SIGNAL
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Travaux en cours et avenir

@ Régulateur de vitesse atransmettre aCS-Sl et IRISA

@ Retoursde T. Gautier sur lamodédisation SIGNAL
du régulateur de vitesse.

@ Modele ACCORD/UML del’application EADS
Qo

Utiliser la notion de module SIGNAL
pour déebuter |a traduction du modele

¢ Réunion d analyse du modele UML du régulateur
- le 8/4/2002
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Dissemination
e Manifestations
— Communication invitée journées CNAM/INRETS (octobre 2001)
— Workshop « SimQOuest » (novembre 2001)
— Communication invitée journées FAC - FERIA/LAAS (fin mars 2002)
— Exposition salon RTS + Tutoria (fin mars 2002)
— Co-organisation Journée SEE, Objets et Temps Réel (mai 2002)

— Workshop a UML’ 2002 sur la concurrence (octobre 2002)
— Ecoled été : « développement base sur les modeles » (octobre 2002 ?)

e Actionsautour d UML
— Participation ARTIST (IST) : Advanced RT in IST (démarrage avril 2002)
— Participation OFTA : Ingénierie des modéles (début 2002 - début 2004)
— Finalisation de la norme « Scheduling, Performance & Time » (avril 2002)

— Intégration du consortium UML 2.0 : machines a états, composants, ...
(novembre 2001 - début 2003)
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