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Evaluation de la méthodologie ACOTRIS

1. Modélisation UML du Régulateur de la Turbine a Gaz

2. Application de la passerelle UML/Signal YATUS

3. Modélisation SynDEX

4. Résultats de simulation
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Modélisation UML du Régulateur de la Turbine a Gaz

lllllllllllll




Juin 2003 A‘:@mﬁ Analyse et Conception a Objet Temps Réel pour Implantation asynchrone / Synchrone

Les lois de Commande utilisées
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Rappel du cahier des charges
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Diagramme de classes global du Modéle
d’Analyse Detaillée (DAM)
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Diagrammes de classes deétaillés

Paquetage “RegulateurTAGCore”
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Diagramme d’etats-transitions

Classe Regulateur
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Diagrammes d’états-transitions

Classes VitesseRotation et CoupleMoteur
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Application de la passerelle UML / Signhal YATUS

lllllllllllll




Juin 2003 Af,g:mls Analyse et Conception a Objet Temps Réel pour Implantation asynchrone / Synchrone

Principe général de la traduction

Modele UML Code Signal

Process principal
(3 niveaux)

Paquetage DAM

Machine a états Process “chart”

Méthode Process

“use” module
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Génération d’'un process —
associeé a une méthode

UML model Signal code
(méthode) (process)

Parametres d’entrée Déclaration de l'interface
Parametre de retour

Equation de propriétés d’horloges
(synchronisation des entrées et des sorties)

Notes écrites en langage Signal :
“Signal Language Body”

“Signal Language Local Declarations” | == ou
“Pragmas Definition”

Corps du process + Déclarations locales

Pragmas
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Modélisation SynDEXx
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SynDEXx : Algorithme

BFlac [BYitesseRaotation
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SynDEX : Architecture

Architecture 2 processeurs
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Syndex : Adeéquation
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Résultats de Simulation
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Suivi de consigne

Crt/20 (N.m)
Npt (tr/mn)

NptC (tr/mn)
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Rejet de perturbation

— Crt/20 (N.m)
Npt (tr/mn)

NptC (tr/mn)
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Boucle ouverte
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Boucle ouverte

________________________________________________________________________
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