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ACOTRIS

Point avancement technique :
ACCORD/UML - SIGNAL
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Point avancement ACOTRIS

» Boite aux lettres d 'un objet temps réel
» « Event Queue »
» « Event Dispatcher Mechanism »

» Modélisation d 'un objet temps réel
» Diagramme de Classe
» Machine a état UML

» Modéelisation de | 'application
» Provided Interface
» Required Interface
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Boite aux lettres d 'un objet temps Réel

»ACCORD/UML
Comportement —_

»UML Standard
o . @ m : m/m() : \
Event queue

Event dispatcher

Event consumer

»Pas RTC (Run-To-Completion) / 1 seul evenement a la fois

=> Modélisation nécessaire de la BAL en SIGNAL
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Boite aux lettres d 'un objet temps Réel

»Module BAL SIGNAL :

»Interface SIGNAL

Sig_BAL = struct {[size] (msg, dl);
int nb_msg;
}

Process Queue  {} Process GetMsg {}

(? msg; (?

dl; I'msg ;
| diagnostique ; dl;
) \ diagnostique ;
pragma_c « ...obj.queue() » pragma_c « ...obj.getMsg() »

»Implémentation de ces 2 processus en C

"j""%ﬁ 0 st EADS %JINRIA GQA':HC\ .

AEI’D‘_—'. pa tiale BOCIETE [INGENIERIE A VANCES
Matra Missiles



et Y
27/05/2002 AC; UIDIS Analyse et Conception & Objet Temps Réel pour Implantation asynchrone / Synchrone Point Technique
_..z:a’
|

Modélisation d 'un objet temps réel

Module A = Module B =

Use module B

TX ¢ Module A = Module C =

“Non autorisé-

Diagramme de classe

Use module C Use module A

, Ay N -+
—~=~ (2D list EADS BIINRIA cj, , . EC. | ;
T Aeprospatiale SOCIFTE TN ENIERIE AVANCEE

Matra Missiles



27/05/2002 A(:.i U—[DIS Analyse et Conception & Objet Temps Réel pour Implantation asynchrone / Synchrone Point Technique
_..z.."
|

Modélisation d 'un objet temps réel

Module A =
(?...
A [
attributl : type
attr@ but2 : type )
SHIE L process servicel =
Servicel() ‘ (l ‘.
Service2() |)
service... process service2 =
(...
Exemple de classe )
process main =
(...
)
where
statevar type attributl;
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Modélisation d 'un objet temps réel

Module A =
A process servicel = ...
::f?gug : :ype process service2 = ...
rputs : e

Attribut.. P process ChartPrecond =...

A = |Vérifie que le msg fait référence a une transition

Sew:ggzg tirable, exécute le processus associé.

, process ChartPostcond =...

service... . y )

Met a jour | 'état courant et le booléen ReadyToExec

(Pas RTC).
pj:ﬂ
process main =

Exemple de classe

where

type AStates = enum(statel,..
AStates ACurrentState ;

boolean AReadyToExec ;

)
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Modélisation de | 'application

» 2 modules d ’'interface
» RequiredInterface
Cf. Modele de T.Gautier
» ProvidedInterface
« Récolte » les évenements extérieurs
Ajoute ces évenements sous forme de méssage ds la BAL du ou

des objets.
Event BrkPedal =g

— ”| process Providedint. progess RegQueue(stopRegulating,500)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = di =
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Modélisation de | 'application
» Vidage la boite aux lettres
» Boite non vide
» ReadyToExecute = True <=> Le pas RTC précédent est terminé
notEmpt g
Py > process getMsg(...) *process ChartPrec:ond(...)_> process ServiceN
ReadyToExecute dl
|-
~~~___|process ChartPostcond(...]
rigger_,, Maj ReadyToExecute
Maj CurrentState
s w - +
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